Подключение платы контроллера бегущей строки.
Плата контроллера подключается следущим образом (Рис. 1):

1. Через разъем J11 подается питание 5 вольт

2. Через разъем J5 производится подключение 8-мипроводным жгутом к модулю силовых ключей.
3. Через разъем J1 производится подключение 40-капроводным жгутом к модулям управления светодиодами.
4. К разъему J7 подключается датчик температуры DS1822 2-мя проводами (в режиме паразитного питания)

5. К разъему J8 подключается шлейф идущий к разъему COM-порта (подробнее см. «подключение к COM порту»)
6. [image: image1.emf]В случае необходимости на разъем J6 может быть подано двуполярное питание напряжением от +/- 5В до +/- 15В (подробнее см. «подключение к COM порту»)
Подключение к COM-порту.
Можно использовать три варианта соединения контроллера с COM-портом компьютера (Рис.2).
[image: image2.wmf]GND

TXD

RXD

GND

RXD

GND

TXD

Вариант 1 используется при подключении к COM порту компьютера используется кабель с полной распайкой (9 проводов). При этом подача гальванически развязанного питания на разъем J6 не требуется.
Вариант 2 применяется при использовании 3-хпроводного кабеля для подключения к компьютеру, при небольшой его длине. При этом требуется подача гальванически развязанного питания на разъем J6. Также требуется разрезать перемычки JC2 и JC3 на нижней стороне платы (Рис. 3).
Вариант 3 применяется при использовании 4-хпроводного кабеля (две витых пары) для подключения к компьютеру, при большой его длине. При этом требуется подача гальванически развязанного питания на разъем J6. Также требуется разрезать перемычки JC1, JC2 и JC3 на нижней стороне платы (Рис. 3).
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Рис. 3.   Плата контроллера, вид снизу





Рис. 1.  Плата контроллера, вид снизу
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Рис. 2.
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